ELEKTRONICKY REGULATOR NABIJENT GC 11 TKS

Uréeni
Elektronicky bezkontektni regulétor nnbi;eni typu

GC 11 Je uren pro regulacl nnpéti dynama motorgenerétoru
typu SMD16Ab (SMD5001, SMD5003) ne tremvejich cxn. |

Popis :
Ne zdkladni desce z isoleZntho materiélu jaou upevnéne
chladfcl t&lesa tran31stor& T1, T2 a dlody D1, ochranné kon-
denzétory Cl a C2,tavné poaxstka 1004 (150A) a deska ploénych
apoji obgahujici véechny oatatni soulédstky regulétoru. Po
sejmuti krytu desky plo3nyck spojﬁ Je pfistupnj odporovy
trimr R6,kterym se sefizuje regulovené napéti Regulétor
pracuje v nespojitém spinscim refimu s proménnou dobou
sepnuti a s prom&nnou frekvenci

Reguldtor GC 11 se montuae do rému stejnym zplsobem jako
vibre¥ni reguldtory typu RG 11, GB 13 & OB 14.XK regulétoru
GC 11 funkn¥® pFisluS{ je3t¥ vykonové ‘dioda,kterd zabrafuje
prichodu zp&tného proudu 2 akumulétorové baterie do kotvy
dynema,

Technickd dats

h Typ GC 11
Jmen. nap¥#ti dynams _ 24 V
Regulované nsep&ti kotvy 26 £ 0,5V
Budic{ proud dynsma mex. - 12 A
Hmotnost 1,80 kg
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 Poznédake |
Plstné %{slo vykresu pfistroae Je uveéeno ve apec1—
f1kac1 el. vyzbroge. -

Funkee p¥istroje
Schems zapogeni regulétoru je nakresleno v pfiloze.

Zdklad regulétoru tvoit 1ntegrov&nj stabllzzétor napéti

MAA 723, doplnény vykonovym apinaﬁem a]oﬁenym z tranzistord
T1,T2.Na neinvertujfef{ vatup 3 rozdilového zesilovade 10
Aje.ptlvedena teplotn¥ atab111zovqn¢ referenéni napst{ 7,15 V
ze svébky_4'pfes'6dpbr R5.Na invertujfef vstup 2 je'gri-'
_vedenafakuteéné hodnota napstl ajﬁpma z d8lide tvofeného
odpory R6,R7,R8. Je-li nap&ti{ vstgpp 2 mens{ ne¥ napdti{
vstupu 3, je v¥stupni tranzistor 10 {zapojen mezi svorksmi
6 8 7) otevFeny a béze tranzistorbfTZ je buzena proudem te-
koueim pPes Zenerovu diodu D3 s odpor R3.Otevienim tranzis-
toru T2 se otevie i tranzlstor Tl & budfef! vinuti dynams
zapoqené mezi svorky 301 s 316 rggulﬁtoru je tak pFipojeno
ns plné napdti kotvy dynama.Nepéfi dynsma se zvy3uje 8% do
okamZiku,kdy nep&t{ vatupu 2 pfeééhne nap&ti vstupu 3.
V¥stupn{ tranzistory T2 s Tl pfe&ddu do nevodivého stavu

a8 proud budicf vinut{ déle protéké diocdou Dl,které té% zabra-
nuje vzniku nefédoucich pfepsti. Pro zajléténi rychlych
pfechodd mezi stavy "vypnuto" a “zapnuto" Je zavecdens

z odporu R3 ptes odpor R4 na nelnvertujici vatup 3 klsdnéd
zpétné vazba, R

' Elektrolytické kondenzétory Cl 8 C2 tlumf{ spinaci
prep&ti & chréni tsk trsnzistory Tl T2 proti prirszu.Pro
pFepstovou ochranu integroveného stabilizétoru napdti IO
jsou pouzity Zenerovy diody D5,D6.

Miniméln{ napdjectf nepdtf,pFi kterém je jedt¥ zo-
rulens sprévnéd funkce integrovaného obvodu IO je cca 12 V,
Toto napét{ musi dodet beterie v021dla pii zapnuti motor-
generétoru, aby se dynsmo nabudilo & reguldtor mohl zslit
pracovat,V piipad® dplného vybitiugkum.baterie je nutno
provést znovunabit{ vndjdim zdrojem.
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- Upozornéni 1

Zakazuae se odpojovat odpojevaé baterle v dohé kdy

bézi mntorgenerétor.

Obsluhe a ddriba

1,

2.

Regulétor praque zcels automatlcky bez nutnosti
obaluhy Serizeni se provédi ve vjrobnim zévod& (viz

_nésl. odstevce)

Elektrické pPrvky regulétoru ge vyznaéugi dlouhou Ziw
votnosti 8 nevy!aduai iédnou ddribu.v pripadé poruchy

je nutna regulétor zaalat k opravé Opravuae a nasta-
vuje se mimo vz, _ :

Porucha regulétoru se projevi:

a) svySenym nap&tim cca 30 V

b) snifenym nepétim ccs 20 V

\'E piipsdé b) miZe byt porucha zpisobena prepélenim
pojzstky 1004 (G « F ) nebo zévadou dynama co% lze
zjistit krétkodobym propoaenim svorek B-C regulétoru.'

'Jeatllﬁe ge napdti 2vya{, Je zévada v regulétoru.

Sefizeni a zkouﬁky

‘1.

Kontrole' ‘kompletnosti 6le vykresu sestaveni

2. Sefizeni neb {jeciho napéti-"

8) sejme se kryt desky plo3ngch spogﬁ

b) mezi svorky A a C sge zapoai zdro atablllzovaného
napst{ 26, 4V-O 2V (+ p01 ns gvorce A ) - zat£Zeni
cca 150 mA :

c¢) mezi méiici bod MB na desce plcénych gpojd a svorku
C se zapoj{ volimetr do 24 V (+ na MB).

d) otéZenim Jeﬁ%e odporového trimru R6 se vyhled$
oblast,ve které nestédvsji skokové zmény napéti bodu
MB z nuly ne cca 17 V & noopak.

e) jezdec oéporového trimru se nastav{ do polohy, ve
které nap2ti bodu MB poklesne na nulu; v této polqze
ase zsjisti zaképnutim ¢ervenou barvou.
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"3} Kontrola spinaciho trazistoru'

a) mezl'svarky A e C se zapoji zdroj nepéti 24,0 - 26 ov

(+ ns sv.A) - zatizeni 15 A,

b) mezi svorky A a B sge zapogi odpernik 1,7 ohmu na
zatizeni 15 A

¢) zmEF{ se nepét{ mezi svorkami B & C ; toto napé&ti

nesmi bjt vétéi nez 2,0 V; trvéni zkouﬁky omezte ne

dobu nezbytné nutnou k m3fent,

‘_4, ZkouBka 1zolaéni pevnostl'
' Provéd{ ae na regulétoru zsbudovaném v rému.Svorky

regulétoru se galvanxcky dokonsle propoji a zkoulejl se ;

proti kostfe napétim 750 V ~ 50 Hz po dobu 1 min.

P¥{loha: 4-40~500257¢

T-50511 b
w¢an




Kl TR 152 150/A TL KD 503
R2 TR 152  1k/A T2 KU 612
R3 TR 183 180/B DI KY 717
R4 TR 151 1M5/B D3 - 3NZ 70
R5 TR 151 3k3/B D4 KA 207
R6E TP 012 4k7 D5  8NZ 70
R7 TR 151 10k/B D6  8NZ 70
R8 TR 151 4k7/B 10 - MAA 723
R12 TR 521 27/A
Cl  TC 937a 2G
C2 TC 937a 26
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